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Programme
Niveau d’acquisition : 1 (niveau d'information)  / 2 (acquisitions de moyens d'expression et de communication = niveau d'expression)
4.1.1- Travail 
-Définition 

-Travail élémentaire d'une action modélisée par un glisseur agissant sur un solide animé d'un mouvement de translation rectiligne. 

-Travail élémentaire d'une action modélisée par un glisseur ou un torseur couple agissant sur un solide animé d'un mouvement de rotation autour d'un axe fixe. 

4.1.2 -Puissance
-Définition 

-Puissance développée par une action modélisée par un glisseur agissant sur un solide animé d'un mouvement de translation rectiligne. 

-Puissance développée par une action modélisée par un glisseur ou un torseur couple agissant sur un solide animé d'un mouvement de rotation autour d'un axe fixe. 

4.1.3. -Energie 

-Définition 

-Différentes formes de l'énergie mécanique 

*Energie potentielle:

de pesanteur 
de pression 

Élastique 

*Energie cinétique 

(cas d'un système dans lequel les mouvements des solides sont des translations rectilignes ou des rotations autour d'un axe principal d'inertie fixe). 

-Autres formes de l'énergie 

*électrique 

*hydraulique 

*calorifique (frottement. viscosités. effet Joule. capacité calorifique)

*chimique (moteur à combustion interne) 

4.1.4 – Conversion de puissance –Rendement 

-Différentes expressions de la puissance Caractéristiques des actionneurs. 

-Exemples de conversion de puissance. 

-Rendement global d'un système 

4.1.5 -Théorème de l'énergie cinétique 

-Enoncé 

-Application à l'étude de systèmes de solides comportant : 

*uniquement des éléments animés de mouvement de translation rectiligne. 

*uniquement des éléments animés de mouvement de rotation autour d'un axe fixe. 

*des éléments animés de mouvement de translation rectiligne et des éléments animés de mouvement de rotation autour d'un axe fixe. 

-Conservation de l'énergie mécanique totale d'un système isolé 
NOTA: expliciter la notion "d'inertie des éléments de la charge ramenée à l'arbre du moteur", utilisée de manière usuelle dans le domaine de l'électrotechnique. 

Compétences Attendues
Pour un système de solides dont les éléments sont animés de mouvement de translation rectiligne ou de mouvement de rotation autour d'un axe fixe : 

* Justifier le choix d'un actionneur capable d'imposer au système des conditions cinétiques données, 

* Calculer les caractéristiques cinétiques imposées au système par un actionneur donné. 

* calculer le rendement global de tout ou partie du système 
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