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Programme
Niveau d’acquisition : 3 (Utiliser, manipuler des règles, des principes = maîtrise d’outil)  
Les études en dynamique se limiteront au cas des solides en mouvement uniforme ou uniformément varié dans le cas d'une translation rectiligne ou d'une rotation autour d'un axe de révolution fixe passant par le centre de masse.

3.1 Expression vectorielle du principe fondamental de la dynamique dans le cas d'un solide en translation
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3.2 Expression vectorielle du principe fondamental de la dynamique dans le cas d'un solide en rotation autour d'un axe principal d'inertie fixe (Ox) passant par le centre de masse
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nota : l'expression du moment d'inertie (solide de révolution) sera fournie.
Compétences Attendues
Pour un élément d'actionneur ou d'un mécanisme entièrement défini (dessins, fiches techniques....), en mouvement de translation ou de rotation autour d'un axe principal d'inertie fixe, déterminer : 

* Les actions extérieures ou de liaison permettant d'obtenir une vitesse spécifiée

* Les actions de liaison et la vitesse de déplacement pour une action extérieure imposée (torseur à résultante ou à moment).
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